VLASTNOSTI

» Sklolaminatova nosna konstrukce a ocelova paka
zarucuji vysokou odolnost.

» Mechanicka Zivotnost spinacich jednotek 5 000 000
sepnuti.

» Kryti od IP0O0 az po IP65 pfi montazi v pfislusném krytu.

» Vysokeé rozsah provoznich teplot od -25°C aZ po +70°C.

MOZNOSTI

« AZ 5 stupnll v kazdém sméru

+ Ovladani po stupnich nebo plynulé s navratem

- Kfizova kulisa nebo 360°

« 3varianty: bez blokovani, s tlacitkem ,mrtvého muze” (ij.
s mechanickym blokovanim volitelné doplnénym o
NO/NC kontakt nuly) a s elektrickym blokovanim NO
kontaktem

» 4 typy paky, volitelné s tlacitky a prepinaci.

« volitelné s potenciometry

+ s moznosti proporcionalnich vystupt (proudovy,
napétovy, PWM) nebo analogovym kodérem Egon 36-AL

Novy typ joysticku, navrzeny pro vysokou zatéz a tézké provozni
podminky.

Materidly, technické FeSeni a robustnost kritickych komponent
zarucuji spolehlivost, mechanickou odolnost a dlouhou
Zivotnost. Zvlastni pozornost byla vénovana ergonomii,
presnosti a citlivosti fizen.

HERCULES-S

+ Hercules-S ma 8 nebo 12 spinacich jednotek TNC
osazenych pfimo na desce s ploSnymi spoji

+ na desce je moznost pro vzajemné elektrické blokovani
spinacich jednotky

HERCULES-CK

« Hercules-CK je joystick specialné ur¢eny pro ovladaci
obvody 250 VAC @ 3 A.

HOMOLOGACE

- CE

Pro pfesnou specifikaci joysticku vyplnite poptavkovy formular
na posledni strané dokumentu.
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Zesilena paka

Loziska

Ocelovy odlitek - vcelku

VARIANTY

Hercules-S Hercules-CK s proporcionalnimi vystupy

SMERNICE, NORMY, HOMOLOGACE

2014/35/UE Nizké napéti
2006/42/CE Strojni zafizeni
EN 60204-1 Bezpe&nost strojnich zafizeni - Elektricka zafizenf strojd - Cést 1: Veobecné pozadavky

Ve shodé se smérnicemi EU

EN 60947-1 Spinaci a Fidici pFistroje nizkého napéti - Cast 1: VSeobecna ustanoveni

EN 60947-5-1 Spinaci a fidici pfistroje nn - Cast 5: Pistroje a spinaci prvky fidicich obvodii

Ve shodé s normami - Oddil 1: Elektromechanické pfistroje fidicich obvodu
EN 61000-6-2 Elektromagneticka kompatibilita (EMC) - Cast 6-2: Kmenové normy - Odolnost pro
pramyslové prostredi

EN 61000-6-3 Elektromagneticka kompatibilita (EMC) - Cast 6-3: Kmenové normy - Emise - Prosttedi
obytné, obchodni a lehkého priimyslu

Homologace ce

TECHNICKA SPECIFIKACE

Skladovaci -40°C/+70°C

Provozni teplota




HERCULES-S TECHNICKA SPECIFIKACE SPINACICH JEDNOTEK

Kéd PRVV0804PE
Trida pouziti AC 15
Indukéni zatéz: 48VAC/1TA
125VAC/1A
250V AC/05A
Jmenovity provozni proud 30VDC/1A
Jmenovité provozni napéti Odporova zatéz: 48V AC/2A
125V AC/3A
250VAC/2A
_____________________________________________ 30VDC/3A
Jmenovity tepelny proud 8 A
Jmenovité izolacni napéti 1000V AC
Mechanicka zivotnost 5000 000 operaci
Pripojeni Sroubovaci svorky
Vodice 0,2+2,5 mm?
Utahovaci moment 0,5+0,6 Nm
Kontakty SPST
Sp. jednotka TNC
1
Schéma zapojeni b=~
12
Znacky a homologace ce @& N

HERCULES-CK TECHNICKA SPECIFIKACE SPINACICH JEDNOTEK
K6d PRSL0190XX PRSL0O191XX PRSL1000PI i _____P_I?_S_L_1_[_l9_1_F_’I_ _________
Pouziti Hercules-CK pro bezpecnostni tlacitko ,mrtvého muze”

Jmenovité izolacni napéti

300V AC |

Pripojeni Sroubovaci svorky
205245125 mme vesasmme
Vodice (UL - (c)UL: pouziti 60°C nebo 75°C CU vodi¢ (UL - (c)UL: pouziti 60°C nebo 75°C CU vodi¢
a kabel 14-22 AWG) a kabel 16-18 AWG)
Utahovaci moment 0,5Nm i ------------------------ (3 ,-6“N-r;1 ------------------------
Kontakty L
Sp. jednotka INC +1NC ___________ INO ____________ iINC
1 21 i 1|3 E 1
Schéma zapojeni Ee==ip= i E-—- i E===
12 22 i 14 i 12
Znatky a homologace Cce i ce M €
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TECHNICKA SPECIFIKACE TLACITEK
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Koéd PRVV5019PE E PRVV5020PE E PRVV5080PE
Bava zelena L gend L zelena
Jmenovity provozni proud OaporovzEies g% x ég %4(308”?: i SeFRlE Zét1é22;5 %/8A\é?(1: ég an
125V AC /125 mA i
‘Odpor kontakta soma L -
‘Mechanicka zivotnost ~~~~~~~_________10000000peraci {  10000000peraci
Kontakty wo wNo
Znacky a homologace C€ CE€
TECHNICKA SPECIFIKACE POTENCIOMETRU
kKd PRVVO020PE E PRVV9025PE PRVV9035PE
Hodnota 4,7kQ i 10 kQ 2,2 kQ
Linearita +0,25%
Zwowost 3000 000 pohyb
Provozniteplota 98 L1250
_Rozsahotdgeni 360° bez dorazu
_Rozsah otébenl - eflekiricky (AEA) 85575
JTolerancehodnoty ... 5%
Teplotni zavislost <50 PPM/°C
___________________________________________ i e

TECHNICKA SPECIFIKACE JOYSTICKU S EGON 36-AL

Napajeni 12+30 VDC, 30 mA
1=5VDC
Proporcionalni vystupy 2+10VDC
4+20 mA
Rozliseni 12 bit (4096 bodl na otacku)
Ochrana proti prepélovani ano
Ochrana proti prepéti ano
Linearita . 20,25%
Presnost - +05%
Redundance 2 fdzové posunuté analogové vystupy (komplementdarni)

TER




HERCULES-S VNEJSi ROZMERY (mm)

S pakou
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Stitek se symboly - volitelny
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S potenciometry
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otvor @ 61 mm
= | pro joystick
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S pakou s rukojeti
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HERCULES-CK - VNEJSi ROZMERY (mm)

S pakou

* spinaci jednotky PRSLOT9TXX
() spinaci jednotky PRSL1000PI nebo PRSL1001PI
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S potenciometry
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S pakou s rukojeti

* spinaci jednotky PRSLOT91XX
() spinaci jednotky PRSL1000PI nebo PRSL1001PI
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STANDARDY
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Standardni joysticky maji ovladani po stupnich s navratem do nuly.

N
|

1

Joysticky Hercules jsou osazeny spinacimi jednotkami TNC PRVV0804PE.

1

Joysticky Hercules-CK jsou osazeny spinacimi jednotkami TNC+T1NC PRSLOT90XX. E%’

12

TER

Kulisa i Kod Hercules S Kéd Hercules-CK
ey P°éevt° . . . Mechanické blokovani . . Mechanické blokovani
stupid 360° KFiz Bez blokovani + NC/NO kontakt Bez blokovani + NC/NO kontakt
1 X F661CC1100001  F661AC1100001 F662CC01100003 F662AC01100005
d - x  F66ICL1111001  F66IAL1111001 F662CL01111001 F662AL01111002
20 X F661CC2200001  F661AC2200001 F662CC02200001 F662AC02200001
22 x  F661CL2222001  F661AL2222001 F662CL02222002 F662AL02222005
s X F66I1CC3300001 F661AC3300001 F662CL03300001 F662AC03300005
8 ox F661CL3311001 F661AL3311001 F662CL03311001 F662AL03311002
Krob 3-2 X F661CL3322001 F661AL3322001 F662CL03322001 F662AL03322001
nob e
33 x F661CL3333001 F661AL3333001 F662CL03333001 F662AL03333001
4 X F661CC4400001 F661AC4400001 F662CC04400010 F662AC04400004
4 x F661CL4411001 F661AL4411001 F662CL04411001 F662AL04411001
42 x F661CL4422001 F661AL4422001 F662CL04422001 F662AL04422002
43 x F661CL4433001 F661AL4433001 F662CL04433001 F662AL04433001
44 X F661CL4444001 F661AL4444001 F662CL04444001 F662AL04444001
5 X F661CC5500001 F661AC5500001  F662CC05500007 F662AC05500009
5 X F661CL5511001 F661AL5511001  F662CL05511001  F662AL05511001
22 K F661CL5522001  F661AL5522001 F662CL05522001 F662AL05522003
R A, S F661CL5533001 ~ FB61AL5533001 F662CL05533001 F662AL05533002
o S, SO F661CL5544001  F661AL5544001 F662CL05544001 F662AL05544001
S ST S F661CL5555001  FB61AL5555001  F662CLO5555001 F662AL05555004
. Poget Kulisa e KodHerculesCK
Typ paky Stuphi o <
[P 360° KFiz tlagitko TNO tlagitko TNO
Knob with
button
4-4 X F661BC4444003 F662BC04444002
Direction of movement Hercules-S code Hercules-CK code
Grip type Positions : -
360° Cross Free movement Free movement
2-0 X F661MC02200001 F662MC02200001
T handle
3-3 X F661ML03333001 F662ML03333002
4-4 X F661ML04444001 F662ML04444001
5-1 X F661ML05511001 F662ML05511001
5-5 X F661ML05555001 F662ML05555001
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Direction of movement i Hercules-S code i Hercules-CK code
Grip type Positions 1NO button (for 1NO button (for
360° Cross Free movement use as electrical Free movement use as electrical
interlock) interlock)

Ao X FBOIGCOIN00001 FB61ECOTI0000T /A A
B T e A
20 X F661GC02200001 F661EC02200001 F662GC02200001 F662EC02200001
22X ... FB6]GL02222001 F661EL02222000 L e A
30 X _F661GC03300001 F661EC03300001 L e A
R F561GLOSSTI00T P61 ELOSSITa0n L e A
S A Fb0ICLO3322001 F661EL03322001 L e A
ey — el
A X FB6IGC04400001  F661EC04400001T e A
B L L e A
A2 X _F661GL04422001 F661FL04422000 L e A
A8 X ... F56]GLO4433001 F661EL04433000 /A A
A4 X _F061Gl04444001 F661EL04444001 F662GL04444001 F662E1 04444001
A0 X FB61GC05500001 F661EC05500001 L e A
oA FBOIGLO5STI00T  F661EL05511001  F662GLO5511001 F662EL05511001
B T e A
S8 A Fb0ICLO5533001 F661EL05533001 e A
e T A A

o2 X F661GL05555001 F661EL05555001 F662GL05555001 F662EL05555001
A X Fe61LCONN00001 (Fe61LCO1100002 T /S A
A X _F66ILLOTINI001  F661LLOT111002 A A
X F5611LC02200001 "F661LC02200002 | Fe621C02200001 | |F6621G02200002 |
22 A FB0ILL02222001  F661LL02222002 e A
B e A
S X FBOILLOSSTI00N  F661LLO33IT002 e A

EOONOMC 3 X F661LL03322001 F661LL03322002 e )
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HERCULES S - VYKRES SESTAVY

HERCULES

Viz legenda s popisem na dalsich strankach
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HERCULES-CK - VYKRES SESTAVY
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Viz legenda s popisem na dalsich strankdch
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SOUCASTI JOYSTICKU
Spinaci jednotky
Ref. Popis Schéma Objednaci kod
T
A12 1vsg|naC|Jtledno§ka PRSLOIQ(,)XX 5 F-—- PRSL4540P]
v¢. Sroubl, matic a montazni podlozky
12 22
1 21
2 spinacf jednotky PRSLOT90XX 2% [t
A13 v¢. $roubt, matic a montazni podlozky x PRSL4541PI
12 22
---------------------------------------------------------------------------- 1 21
Al4 spinaci jednotka TNO+1NC E-=1- PRSLO191XX
____________________________________________________________________________ 12 22
1I3
spinaci jednotka TNO \ PRSL1000P!I
14
A15 @ """""""""""""""""""""
1
spinaci jednotka TNC PRSL1001PI
12
Tlacitka
Ref. Vykres Popis Objednaci kad
zelené tlacitko TNO PRVV5019PE
Al B = = S === === === mo=oso
cerné tlacitko TNO PRVV5020PE
zelené tlacitko TNO PRVV5080PE
tlacitko rukojeti PRSL7595PI
Desky
Ref. Vykres Popis Objednaci kod
deska 5 rychlosti, 12 spinacich jednotek, elektrické blokovani 93625
deska 3 rychlosti, 8 spinacich jednotek, elektrické blokovani 93621
deska 5 rychlosti, 12 spinacich jednotek 93626
ATl @ deska pro ergonomickou paku 93624
Potenciometry
Ref Vykres Popis Objednaci kod
potenciometr 2,2 kQ PRVV9035PE
A7 @ potenciometr 4,7 kQ PRVV9020PE
potenciometr 10 kQ PRVV9025PE
@ Single analog encoder Egon 36-AL F19SA000001
A16 ({87 T o S
Redundant analog encoder Egon 36-AL F19RA000001

WE CARE
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Prepinace
Ref. Vykres Popis Objednaci kéd
prepina8 ONONskebelern _  PRVVOSIOPE
et N ORFONetebdon__________________________ [IUIEE
prepina8 ONMOMskebelern PRVVOSIPE
A0 V) prepinaé MOM-OFF-MOM s kabelem PRVV0833PE
pfepina¢ ON-OFF-MOM s kabelem PRVV0834PE
prepina¢ ON-OFF s kabelem I;’-F-{\-/-\;(;é-zl-(;l;g -------
prepina¢ OFF-MOM s kabelem |-:>-F;\-/-\/-(;é;1-2-|;;5- -------

Ref Drawing Description Code
Cross lever guide 3/3 PRHC5555PE
A4 @ Cross lever guide 2/2 PRHC3333PE
Cross lever guide 1/1 PRHC1111PE

Ref Drawing Description Code
Cross lever guide 5/5 PRHC5555PE
Cross lever guide 4/4 PRHC4444PE

A4 @ Cross lever guide 3/3 PRHC3333PE
Cross lever guide 2/2 PRHC2222PE
Cross lever guide 1/1 PRHC1111PE

Ostatni dily

Ref. Vykres Popis Objednaci kod

A2 @ manzeta PRGU6050PE
Stitek bez symbold PRTAO0150PE

A3 - > Stitek zdvih - pojezd PRTA0151PE
Stitek kocka - oto¢ PRTAO152PE

A4 @ kulisa kfiz 2 x PRSL9890PI

TER




HERCULES S - POPTAVKOVY FORMULAR JOYSTICKU

Typ paky (vyberte jednu z moZnosti)

D bez blokovani

elektrické blokovani
tlacitkem P1 (1NO)

Barva tlacitka P1

D cerna D zelena

mechanické blokovani
+ NO/NC kontakt

D do T bez blokovani

do T a mechanické blokovani
+ NO/NC kontakt

[ ] rukojet bez mech. blokovani
D + tladitko P2 (1 NO)

D + tladitka P2 (1NO) a P3 (1NO)

Barva tlacitka P3

Déemé D zelend

D ergonomicka bez blokovan{

TNO tlacitka se mGzou pouzit jako el. blokovani

Pohyb

D po stupnich s navratem

D spojity s ndvratem

Kulisa
standardni D uzivatelska

[ ] L] ¢

5 stupii(i ve smérech A-B 5 stupnli ve smérech A-B
5 stupii(i ve smérech C-D 5 stupnidi ve smérech C-D
360° pohyb pohyb do kfize

Etiketa joysticku

D etiketa bez symbold
D etiketa zdvih — pojezd

D etiketa pojezd — oto¢

D vlastni

Ovladaci prvky ergonomické paky

OOH
OO
©9))

Typy prvkl a popis
Pos.  ANO/NE

[1] [ ] PRVV5080PE tlasitko zelené NO
(Tkontakt+COM) *

Moznosti ovladacich prvki pro pozice 2-3-4-5

PRVV5019PE tlacitko zelené NO (kontakt+COM)

PRVV5020PE tlagitko derné NO (kontakt+COM)

PRVV0840PE pfepinac 2 polohy ON — OFF (kontakt+COM)
PRVV0842PE prepina¢ 2 polohy MOM — OFF (kontakt+COM)
PRVV0830PE prepina¢ 2 polohy ON — ON (2 kontakty+COM)
PRVV0831PE prepina¢ 3 polohy ON — OFF — ON (2 kontakty+COM)
PRVV0832PE prepinac 2 polohy ON = MOM (2 kontakty+COM)
PRVV0833PE prepinac 3 polohy MOM — OFF — MOM (2 kontakty+COM)
PRVV0834PE prepinac 3 polohy ON — OFF = MOM (2 kontakty+COM)

Sll=le] =] m) (=] o]

Celkem je k dispozici 6 vodict (5 pro kontakty + COM)
Priklady vybéru:

tlacitko NO v pozici 1 + 4 tlacitka A

tlacitko NO v pozici 1 + 4 prepinace C

tlacitko NO v pozici 1 + 2 prepinace G

*v pripadé pouziti tlacitka 1 pro blokovani
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@ POPTAVKOVY FORMULAR JOYSTICKU HERCULES S - s max. 3 stupni
)
o
& || standardni verze 3x3 stupné
I
cislo Rychlost / Poloha
kontatu "
smér
112(3|4
Al3
=
2 2 £
K] 8
MK 5
~ o
= 0
g5 2
% 1 o
& 2
B
3
|| Nestandardni verze
cislo kontaktu Rychlost / Poloha
1/2|3|4]10/11 |12 c smér D Pro nestandardni verzi vypliite spinaci diagram
3 pro sméry A-Ba C-D.
s A 2 3/2(1(0[|1]2]|3 Zacernéte polika pro pohyb paky.
]
HRiE 6
3|2 7
[7] 0 =3
HHE HE
o -
& " s
B o |13 Volitelny kontakt jen
3 2 pro Hercules s aspon
O |14 jednim tlagitkem
Volitelny kontakt jen
pro Hercules s aspori 15
jednim tlacitkem

POPTAVKOVY FORMULAR JOYSTICKU HERCULES S - s max. 5 stupni

|| Standardni verze 5x5 stupid

¢islo kontaktu Rychlost / Poloha O

smér

cislo kontaktu

Rychlost / Poloha

A | |WIN (= |O0|= N W & u

. Pro nestandardni verzi vyplite spinaci diagram
|| Nestandardni verze pro sméry A-B a C-D.

- Zacernéte poli¢ka pro pohyb paky.
Cislo kontaktu Rychlost / Poloha policka pro ponyb paky
1/2|4|10{1112 C < smér > D
5
5/4({3/2(1|{0(1({2|3(4|5
A4 6
A3 g
: E
2 2 2|9
& 11 5
=12 o g 13
§ @ s 14
S ! ° 15
£ |[2
\ 3
Bl 4
5
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Potenciometry nebo enkodéry

Potenciometry
PRVV035PE 2,2 kQ
PRVVO020PE 4,7 kQ
PRVVI025PE 10 kQ
Pouze pfiprava

Zapste Cislo vybraného potenciometru do vybrané
pozice na schématu vpravo

Enkodér EGON 36-AL
F19SA000001 single
[6 ]F19RA000001 redundant

Analogovy vystup

D proudovy 4-20 mA

[ ] napétowy 1+5vde

[ | napgtovy 2=10Vdc

Zapiste ¢islo vybraného enkodéru do vybrané

pozice na schématu vpravo a vyberte analogovy
vystup.

Potenciometr / enkodér

Potenciometr / enkodér
=y
(¢]
o
N

Potenciometr / enkodér

UPOZORNENI
v pozicich 1 a 2 se vystupni signal zvysuje
v pozicich 3 a 4 se vystupni signal snizuje

Potenciometr / enkodér

(%2}
T N]
=
2
O
oc
L
I

WE CARE
19




HERCULES CK - POPTAVKOVY FORMULAR JOYSTICKU

Typ paky (vyberte jednu z moZnosti)

D bez blokovani

elektrické blokovani
tlacitkem P1 (1NO)

Barva tlacitka P1

D cerna D zelena

mechanické blokovani
+ NO/NC kontakt

D do T bez blokovani

do T a mechanické blokovani
+ NO/NC kontakt

[ ] rukojet bez mech. blokovani
D + tladitko P2 (1 NO)

D + tladitka P2 (1NO) a P3 (1NO)

Barva tlacitka P3

Déemé D zelend

D ergonomicka bez blokovan{

TNO tlacitka se mGzou pouzit jako el. blokovani

Pohyb

D po stupnich s navratem

D spojity s ndvratem

Kulisa
standardni D uzivatelska

[ ] L] ¢

5 stupii(i ve smérech A-B 5 stupnli ve smérech A-B
5 stupii(i ve smérech C-D 5 stupnidi ve smérech C-D
360° pohyb pohyb do kfize

Etiketa joysticku

D etiketa bez symbold
D etiketa zdvih — pojezd

D etiketa pojezd — oto¢

D vlastni

Ovladaci prvky ergonomické paky

OOH
OO
©9))

Typy prvkl a popis
Pos.  ANO/NE

[1] [ ] PRVV5080PE tlasitko zelené NO
(Tkontakt+COM) *

Moznosti ovladacich prvki pro pozice 2-3-4-5

PRVV5019PE tlacitko zelené NO (kontakt+COM)

PRVV5020PE tlagitko derné NO (kontakt+COM)

PRVV0840PE pfepinac 2 polohy ON — OFF (kontakt+COM)
PRVV0842PE prepina¢ 2 polohy MOM — OFF (kontakt+COM)
PRVV0830PE prepina¢ 2 polohy ON — ON (2 kontakty+COM)
PRVV0831PE prepina¢ 3 polohy ON — OFF — ON (2 kontakty+COM)
PRVV0832PE prepinac 2 polohy ON = MOM (2 kontakty+COM)
PRVV0833PE prepinac 3 polohy MOM — OFF — MOM (2 kontakty+COM)
PRVV0834PE prepinac 3 polohy ON — OFF = MOM (2 kontakty+COM)

Sll=le] =] m) (=] o]

Celkem je k dispozici 6 vodict (5 pro kontakty + COM)
Priklady vybéru:

tlacitko NO v pozici 1 + 4 tlacitka A

tlacitko NO v pozici 1 + 4 prepinace C

tlacitko NO v pozici 1 + 2 prepinace G

*v pripadé pouziti tlacitka 1 pro blokovani
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Spinaci jednotky pro mechanické blokovani

sp. jednotka PRSLOT91XX s TNC+1NC kontakty

sp. jednotka PRSL1000PI s TNO kontaktem

sp. jednotka PRSL1000PI s TNO kontaktem + sp. jednotka PRSLT1000PI s TNO kontaktem
sp. jednotka PRSL1001PI s TNC kontaktem

sp. jednotka PRSL1001PI s TNC kontaktem + sp. jednotka PRSL1001PI s TNC kontaktem

HpEREEERNEN

sp. jednotka PRSL1000PI s TNO kontaktem + sp. jednotka PRSL1001PI s TNC kontaktem

Spinaci diagram pro Hercules CK

Vyplnte spinaci diagram: zacernéte policka ve kterych vacky sepnou spinaci jednotky.
Kazda tabulka s 11 policky je jedna sp. jednotka.
Prostredni policko je nulova poloha joysticku.

Na prikladu joystick spina v 1, 2, a 3. rychlosti jednim smérem a 3. a 4. ve sméru
opacném.

5(4[3[2|1]0]1|2|3]4]|5

W——O—p>
D——O—P>

me——o—>

e amm e e ——

LITTTITITITT]
D——O—h>

Ce——0—>D
LITTTITITTIT]

Ce——0—D
LITTTITITTIT]

Potenciometry nebo enkodéry

Potenciometry
PRVVI035PE 2,2 kQ
PRVV9020PE 4,7 kQ
PRVVS025PE 10 kQ
Pouze pfiprava

Zapste ¢Cislo vybraného potenciometru do vybrané
pozice na schématu vpravo

Enkodér EGON 36-AL
F19SA000001 single
(6 ]F19RA000001 redundant

Analogovy vystup

[ ] proudovy  4-20 ma

D napétovy 1+5Vdc

[ | napgtovy 2=10Vdc

Zapiste Cislo vybraného enkodéru do vybrané

pozice na schématu vpravo a vyberte analogovy
vystup.

Potenciometr / enkodér

Potenciometr / enkodér
=y
(¢]
o

Potenciometr / enkodér

UPOZORNENI(
v pozicich 1 a 2 se vystupni signal zvysuje
v pozicich 3 a 4 se vystupni signal snizuje

Potenciometr / enkodér
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